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Resumen — En este trabajo se presenta el funcionamiento y aplicacién de los compresores de audio. El objetivo es
analizar caracteristicas y conceptos electroactsticos necesarios para el disefio electronico del procesador. En
primer lugar, se desarrollan los conceptos bésicos asociados a la compresion dinamica de sefiales de
audiofrecuencias y en segundo lugar las principales aplicaciones de los compresores de audio.

1. INTRODUCCION

Toda sefial fisica tanto mecénica, eléctrica, como
sonora, etc., poseen diferentes caracteristicas que las
identifica ante las demas sefiales. En el caso de
sefiales acusticas las caracteristicas relevantes son:
frecuencia, amplitud, fase, entre otras. Un procesador
de audio es aquel dispositivo activo o pasivo capaz de
variar cualquiera de las caracteristicas de una sefial
acustica. Para el caso de los procesadores que se
estudian en este trabajo, la caracteristica a controlar
es la amplitud, mas precisamente el rango dinamico
de la sefial a procesar. El rango dindmico se define
como la relacién entre el maximo nivel de entrada y
el minimo nivel de entrada [1].

En diversas situaciones resulta necesario el uso de
estos procesadores, la mas representativa se da
cuando la relacién sefial ruido es menor que el rango
dinamico de la sefal.

Para hacer mas comprensible este concepto nos
basaremos en un ejemplo [2]: Si se supone un
amplificador en el cual la tensibn méaxima de entrada
es de 2 V, y cuya tensién de ruido es de 0,1 mV. Esto
implica

v
Nul:hinlu = 20]0g1u;—: = 6["3\ . (1)
0,0001 V
N = 2lg, —— = -80dBV ,
rubd 0F v (2)
De modo que
S/IN = N“.n,“ - Nmm = 6 — (-80) = B6dB (3)

Si se supone que ahora se dispone de una sefial
cuyos valores méaximos y minimos  son,
respectivamente 22V y 0,2 mV, los niveles de
tension expresados en dBV son:

22V .
N ol 20 log,, ﬁ = 27dBV , @
002 v ,
Noaa ,, = 20log,, v l"Jl]_' = =-T4dBY ,
i ] ‘ (5)

Lo cual implica un rango dindmico de 101 dB. Se
puede observar que el nivel méximo de la sefial es de
27 dB el cual supera al nivel maximo de entrada del
amplificador que en este caso de de 6 dBV. También
se puede notar que el nivel minimo de sefial de
entrada es de -74 dBV, que es un poco mayor que el
piso de ruido del dispositivo, el cual se encuentra en
-80 dBV. En esta situacién si no se recurriera a un
compresor de audio, y en cambio, se utilizaria un
atenuador, se deberia disminuir en 21 dB, esto haria
que la minima tension de entrada pase a ser de -95
dBV, 15dB por debajo del piso de ruido, esto indica
que se perderan los 15 dB mas débiles de la sefial,
sin poder recuperarlos.

2. COMPRESORES DE AUDIO

El problema del ejemplo anterior puede ser
resuelto con la utilizaciéon de un compresor de audio
que ajuste el rango dinamico de la sefial. La figura
muestra un diagrama en bloques simplificado de un

compresor
m Salida

Entrada
Control de
ganancia

Detector de Relacién de
mivel compresion

Figura 1: Diagrama de bloques, compresor de audio.

Basicamente, el dispositivo se compone de un
detector de nivel, un control de ganancia el cual es
fijado por la relaciobn de compresion y un
amplificador controlado por voltaje (VCA).
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La clave de este tipo de procesadores se radica en
el VCA. El compresor funciona de la siguiente
manera: La sefial de entrada en todo momento esta
siendo comparada con un valor de voltaje
determinado, al cual se le da el nombre de umbral,
mientras este valor no sea superado por la tension de
entrada, la ganancia del VCA siempre es igual a la
unidad. De lo contrario, si la sefial que ingresa al
procesador supera el valor umbral predefinido, el
amplificador reducira la sefial en la misma cantidad
de veces que la relacion de compresién. Si se tiene
una entrada que excede 10 dB al umbral y el
compresor posee una relacién de 2:1, entonces
tendremos solo un exceso de 5 dB.

El nivel de umbral y la relacién de compresion
son parametros ajustables por el usuario [2].

Nivel de
Salida

Umbral [--==-=cccaaen o

Nivel de
Umbral Entrada

Figura 2: Efecto de diversas relaciones de compresion.

En la Figura 2 se puede observar como actuara el
compresor a diferentes relaciones de compresiones,
por debajo o por encima del nivel de entrada umbral.
Se puede observar que la recta con pendiente de 45°
representa una ganancia unitaria (esto antes del
umbral), y una familia de rectas después de superar el
umbral con un pendiente menor a uno, segun cual sea
la relacion de la compresion.

Para aclarar la forma en que actta el compresor
sobre una determinada sefial, se utilizaran los datos
del anterior ejemplo:

Si se adopta un umbral de -6 dBV (0,5 V) y una
relacion de compresion de 3:1, el exceso en la entrada
y teniendo en cuenta los datos sera de

27— (-6)=33dB (6)

Cuando se le aplique la compresién se dividira
por tres, es decir

33/3=11dB @

El nivel maximo de salida entonces sera de
Nmax =-6 + 11 = 5dB (8)

Este valor es menor que el maximo que puede
soportar el amplificador sin distorsionar la sefial, es
decir, que el problema se habria resuelto con la
compresion.

De esta manera, como ya Se €Xpuso
anteriormente, todos los excesos con respecto al

umbral serdn atenuados en la misma proporcién que
la compresidn, en este caso serd dividido por tres.

Ahora bien, la sensacion auditiva de estos
procesos puede ser perceptible ya que tiende a
aplanar los planos dindmicos. Esto puede ser muy
notable por ejemplo en la misica clasica, no asi, en la
musica como el rock en la cual esta no depende de
los contrastes para la expresion [2].

Nivel de
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Figura 3: Efecto de compresion 3:1 en una sefial de entrada
de 27dBV como nivel méximo

Siguiendo con algunos célculos, podemos llegar a
una férmula que expresa el umbral de entrada en
funcion del nivel de entrada maximo, el nivel de
salida maximo (entrada maxima de la siguiente etapa)
y la relacion de compresién que se utilizara:

N

SV rmdx, sal

-RC - N

=7 max, enl

RC - 1

)

A simple vista se podria razonar que si en la
entrada se tiene un sefial de un determinado nivel N;
por debajo del umbral y al cabo de un tiempo casi
instantaneo pasa a tener un nivel N, mayor al umbral
el compresor reaccionara disminuyendo la ganancia a
la relacién de compresién en el mismo momento que
la sefal crece, sin embargo, el detector de nivel de
estos procesadores necesitan de al menos un ciclo de
dicha onda para poder reconocer el nivel de la sefial
de entrada, en caso que suceda lo contrario el VCA
cambiaria bruscamente la ganancia y la sefial sufriria
una distorsion considerable, ya que los valores mas
grandes de tensién seran mas amplificados que los
valores mas pequefios. Por otro lado la variacion
rapida de ganancia produce una sensacion auditiva
muy perceptible al oido ya que varia muy claramente
el nivel de ruido de fondo.

La variacién de la reverberacién que caracteriza a
un determinado recinto también es la consecuencia de
una cambio en la ganancia muy brusco [2].

Para la eleccién del umbral, es muy importante
conocer algunos detalles de la sefial al procesar. La
cuestion en este caso es: que tipo de valores de
tension se tienen en cuenta para la comparacion en el
detector de nivel, si los valores picos de la misma o
los valores eficaces de dicha onda (RMS).
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Figura 4: Compresion demasiado rapida.

La diferencia méas notable entre estos dos valores
radica en que el valor pico esté relacionado con los
valores instantaneos de la sefial mientras que el valor
RMS con la potencia de esta. Es decir que siempre el
valor pico serd mayor o igual que el RMS. A
continuacion se muestra una tabla comparativa entre
valores picos y RMS.

Onda Valor eficaz

Cuadrada Valor de pico
Senoidal 0,707 X Valor de pico
Triangular 0,557 x Valor de pico

Pulsos de 1 ms cada 10 ms
Pulsos de 0,1 ms cada 10 ms

0,316 x Valor de pico
0,100 X Valor de pico

Tabla 1: Efecto de compresion 3:1 en una sefial de entrada
de 27dBV como nivel maximo.

Generalmente, es adecuado comparar la sefial
teniendo en cuenta los valores picos, ya que la
compresién es mas natural. Pero existen las ondas
donde los valores RMS estan muy por debajo de los
picos, lo cual puede llevar a dos consecuencias: que
la compresién no resulte suficiente para no llegar a la
saturacion de la sefial o que el umbral deba ser muy
bajo y en consecuencia la compresion afectara
notablemente a la dindmica de la sefial. Por eso en
estas excepciones es conveniente utilizar los valores
picos de la onda de entrada.

3. PARAMETROS DE UN COMPRESOR

La compresion es una labor dificil que puede
necesitar caracteristicas muy diferentes en funcion
del tipo de sefial, es por ello g son necesarios
numerosos controles. A continuacion se detallaran los
controles principales de un compresor de audio. Se
utilizara la nomenclatura en inglés ya que es la forma
mas conocida de llamarlos. En la figura 3.1 se puede
ver a modo de diagrama de bloques un compresor de
audio y sus controles mas comunes.

3.1 Threshold (Umbral)

Al exceder este nivel umbral se pone en
funcionamiento el procesador dinamico y comienza
la compresidn. En la figura 3.2 se observa como varia
el nivel de una sefial al comprimirse con un umbral
superior o inferior.

vCA
Control de
ganancia

Relacion Relacién de
(ratio) compresion
Generador de
envolvente

R

Atague  Relevo
(artack)  (release)

Entrada Salida

Detector de
valor de pico
T o valor eficaz

Envio  Retorno
(send)  (refurn)
Umbral
(threshold)

Figura 5: Diagrama de bloques de un compresor y sus
controles.
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Figura 6: Sefial comprimida con dos umbrales
diferentes.

3.2 Attack y Release time (Tiempo de Ataque y
Relajacién o Relevo). Hold Time (Tiempo de
Sostén)

Estos controles permiten incorporar cambios
graduales de la ganancia. Esto se logra a través de
una envolvente que toma determinado tiempo hasta
lograr la compresion indicada por la relacién de
compresion. En la figura 6 se muestra como el
procesador opera suavemente hasta lograr el control.
Igualmente sucede al retirar la compresion, se
produce una descompresion suave y controlada.

Nivel de
entrada

/

Tmbral - e

Compresion ts tr tr

L.

Figura 7: Tiempos de ataque, de relajacion y sostén.

Si se considera un tono puro que bruscamente
adquiere un nivel superior al umbral, lo que en
realidad realizard el compresor se muestra en la
figura 7.
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Figura 8: Efecto temporal del compresor.

Cuando la sefial sube de nivel rapidamente la
sefial no es comprimida porque el lazo de
realimentacion no ha actuado aun. Un instante
después la envolvente “ataca” a la sefial hasta llegar
gradualmente al nivel de compresion establecido. El
tiempo que le lleva al compresor este proceso se
denomina Attack Time (T,). Si bien en un este
comportamiento inicial es contrario a la razén de ser
del compresor (liberando a la sefial de la compresion
justa, provocando una posible distorsion) el efecto
auditivo de una compresion demasiado rapida seria
mas perjudicial que una distorsién de breve duracién.

Cuando la sefial vuelve a un valor por debajo del
umbral, el sistema demora un instante hasta que el
lazo de realimentacién actla, es por eso que se
observa una sefial atenuada aunque ésta se ubique
debajo del umbral. Enseguida el compresor libera la
sefial, pero lo hace en forma gradual, para no generar
una descompresion demasiado rapida. Este tiempo de
liberacion o relajacién se denomina Release Time T,

Valores tipicos de T varian entre 0,1 y 200 ms, y
Troscila entre 50 ms a 2 0 3 s [c1]. El ajuste de estos
valores dependerd de la sefial con la que se esté
trabajando. Un T breve seria indicado para una sefial
con impulsos de gran amplitud, asi se lograria atenuar
la sefial rapidamente, evitando la distorsion por
exceso de nivel. Por otro lado una sefial que presenta
informacidn en alta y baja frecuencia, predominando
un alto nivel en esta Gltima, podria enmascarar la
informacion de alta frecuencia si el ataque es
demasiado rapido. El Tg tiene generalmente valores
mas elevados que el T, debido a que en general los
sonidos se extinguen mas lentamente de lo que tardan
en iniciarse, ademas existe una prolongacién natural
debida al efecto de la reverberacion. Finalmente cabe
mencionar que en algunos procesadores existe
ademas un Hold Time (Hy. Tiempo de Sostén), que

sirve para ingresar un retardo antes que comience el
Tr. Este retardo es (til cuando se trabaja con sefiales
de baja frecuencia. Una sefial de estas caracteristicas,
al tener un periodo extenso, podria ejecutar la
compresidn al superar el umbral, y en el mismo ciclo
descomprimir la sefial produciendo distorsion. Ty se
encarga entonces de impedir que comience la
recuperacion de ganancia antes de que termine el
ciclo.

3.3 Ratio (Relacién de Compresiéon)

Este pardmetro especifica la medida de
compresion que se aplicara a la sefial. Normalmente
oscila entre 1:1 y 4:1 (ver figura 2.2). Las relaciones
se expresan en decibeles, asi que una relacion de, por
ejemplo, 6:1, quiere decir que una sefial que exceda
el umbral en 6 dB se reducira a 1 dB por encima del
umbral. Cuando esta relacion crece demasiado se
considera que el compresor funciona como limitador,
aunque en teoria un limitador tendria una relacion de
o0:1 como se verd mas adelante. En la figura 3.5 se
muestra el nivel de una sefial comprimida y sin
comprimir para diversas relaciones de compresion
desde menos compresidn hasta compresion maxima
(limitacion).
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Figura 9: Sefial comprimida con dos relaciones
distintas (1.5:1 imagen superior, 3:1 imagen inferior).

3.4 Soft y hard knee (codo suave y brusco)

Regula la transicidn entre el estado procesado
y sin procesar. En un compresor, puede existir la
opcién entre una transicion "blanda” (soft knee, ver
figura 3.6) y una més brusca (hard knee). La rétula o
codo suave permite una compresion mas suave y
gradual hasta el valor seleccionado, y provee un
sonido mas natural [c1]. Por el contrario en una
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transicion brusca la relacién de compresion actla
rapidamente con su valor nominal.

Nivel de
Salida
\
.21
Umbral a
: Nivel de
Umbral Entrada

Figura 10: Compresion con codo suave.
3.5 Side Chain (Cadena Lateral)

Normalmente la sefial que se esta comprimiendo
es la misma que es monitoreada por el circuito de
deteccion para comprobar si excede o no el umbral.
Sin embargo, en la mayor parte de los compresores es
posible utilizar una sefial externa en el circuito de
deteccion a través de la cadena lateral (side-chain, a
veces llamado key) y de esta forma tener otro tipo de
control sobre la compresion (control “send” 'y
“return”, ver figura 5). A continuacién se muestran
algunas de las aplicaciones de esta cadena.

3.5.1 Ducking

La aplicacion mas habitual es bajar el nivel de la
musica cuando comienza a hablar un presentador o
cuando un solista a efectuar su performance. Para ello
se utiliza una copia de la sefial de control (la voz del
presentador o un solista) para usarla en el circuito de
deteccion, conectandola a la entrada de la cadena
lateral. Esta técnica, denominada en inglés
“ducking”, tendria como efecto una reduccion de la
sonoridad del conjunto acompafiante cuando se
quiere resaltar una sefial determinada.

3.5.2 De-esser

También es posible intercalar otros procesadores
en el camino de la sefial a comprimir, haciendo
trabajar al compresor a partir de la sefial procesada en
lugar de la original. Si se intercala un ecualizador en
la cadena lateral y se produce una atenuacion en las
frecuencias graves se condicionara al compresor a
trabajar con sefiales de frecuencias elevadas. Es decir,
la compresion no se disparara ante una frecuencia
grave de gran nivel, ya que esta es atenuada; por el
contrario, se disparara cuando una frecuencia aguda
entre con el nivel del umbral. Dicho de otra manera el
compresor es mas sensible a frecuencias altas, lo que
redunda en un dispositivo antisibilante (de-esser), que
reduce el “seseo” (presencia exagerada de eses) de la
sefial ingresante, ya que esta consonante contiene
altas frecuencias del espectro audible (>2Khz [2]).

3.5.3 Antipop

El principio de funcionamiento es el mismo que el
de la compresidn de sibilancia, solo que referido a los
"pops" en el manejo de micréfonos. Para conseguirlo,
se comprime a partir del exceso de baja frecuencia (el
ecualizador en la cadena lateral pondera mejor las
bajas frecuencias). De esta manera se obtiene un
dispositivo que elimina los soplos contra el
micréfono.

3.5.4 Ringing out (Eliminar acoples mediante
ecualizacion)

Esta aplicacion de un compresor se puede usar en
las operaciones de ajuste del sistema antes de la
operacion del mismo. Si dispone el compresor con un
umbral bajo, una relacion de oo:1 (limitador) con
compresién de rétula dura (hard knee), sin sefial
presente, y se eleva el control de ganancia principal
hasta que se produzca el primer acople, el compresor
lo "atrapara" y mantendra constante. En esta instancia
resultara mas sencillo ajustar un ecualizador para
minimizar los acoples. Este proceso habitualmente
varias veces hasta lograr la ecualizacion justa, con la
mejor respuesta de acoples posible.

3.6 Gain (Ganancia)

Este control se puede presentar como un bloque de
ganancia de entrada o de salida, o ambos bloques
incorporados al compresor. Esto es necesario para
ubicar el rango dindmico de la sefial entrante a
valores apropiados que permitan mejorar la relacion
sefial/ruido (RSR).

Un ejemplo tipico es el de una sefial entrante al
compresor, que debido a la cadena de dispositivos
precedente al procesador ha sufrido una
amplificacidn excesiva. Esta sefial de nivel elevado
puede lograr saturar al compresor, entonces es
necesario atenuarla para que se ajuste a los niveles de
entrada. Esto se realiza mediante el control de
ganancia de entrada. En este punto es necesario
corregir el umbral en la misma proporcion que se
modifico la ganancia. De esta manera la sefial
entrante queda ajustada a valores Optimos sin
modificar el rango de trabajo del compresor. Si a la
salida del compresor es necesario recuperar la
ganancia que se redujo en un principio (para
recuperar la RSR inicial), se ajustara entonces el
control de ganancia de salida también en igual
proporcién que se modificd la ganancia de entrada y
el umbral. Con este proceso se lo logra no saturar la
entrada del compresor y a la salida de éste entregar
valores apropiados a la etapa siguiente.

3.7 Indicador de compresién y By Pass

Para brindar al operador méas informacion sobre
qué esta sucediendo con la sefial, los compresores
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suelen tener indicadores luminosos de barra que
muestran la reduccion de ganancia en un determinado
instante, y los niveles de entrada y salida. También se
proporciona un interruptor de bypass que elimina la
accion del compresor conectando en forma directa la
entrada con la salida. La finalidad de esto es permitir
al operador comparar la sefial natural con la
comprimida.

3.8 Compresores estéreo

Los compresores estereofonicos generalmente
pueden trabajar de dos maneras distintas:
comprimiendo cada canal independientemente o
comprimiendo ambos a la vez. El primer caso puede
ser utilizado para comprimir sefiales independientes
antes de una mezcla final, pero puede ser perjudicial
a la hora de comprimir una mezcla ya establecida. La
utilizacion de compresores independientes en estos
casos puede generar distorsion en la imagen
estereofonica, esto recae en una imagen sonora
confusa y cambiante desde el centro hacia ambos
canales (izquierdo y derecho). En esta situacion es
necesario utilizar un procesador que comprima en
forma simultanea e idéntica ambas sefales. La
compresion se realiza a partir de la sefial de mayor
nivel y que por supuesto supere el umbral.

3.9 Compresion Automaética

Es comin que exista la posibilidad de controlar
alguno de los pardmetros expuestos (normalmente el
Ta y el Tr) de forma automatica en funcién de las
caracteristicas de la sefial. En general, el modo
automatico suele funcionar adecuadamente cuando se
busca una compresion sutil; si lo que se busca es un
efecto de caracteristicas particulares se debe utilizar
el modo manual.

4. LIMITADORES.

En un compresor el sonido mas natural se logra
con valores bajos de Ratio. Sin embargo, este tipo de
procesadores permiten relaciones de compresién muy
altas, por ejemplo 20:1 0 aun o:1. Un compresor con
una relacién oo:1 se denomina limitador, su funcién
es evitar el crecimiento de la sefial méas alla del
umbral. Esto no lo transforma en un recortador, ya
que un limitador no deforma la onda, sino que reduce
la ganancia de manera de llevar el nivel de sefial a un
valor constante, igual al umbral [2]. Si bien la onda
no se distorsiona, si se produce una distorsion en las
relaciones dindmicas de la sefal, afectando la calidad
sonora en general. Los tiempos, en particular el de
ataque, deberan ser rapidos, para impedir la
saturacion o la sobre-excursion. El umbral lo
ajustaremos a 2 0 3 dB por debajo del nivel maximo
gue queremos no rebasar, puesto que hay que tener en
cuenta que el limitador tarda un cierto tiempo en
llegar a su maxima atenuacion. Se asume también

que el limitador sdlo se activara ocasionalmente en
los picos mas altos.

Este control es muy usado en las emisoras de
frecuencia modulada (FM), donde la amplitud de la
sefial se codifica como desviacién de frecuencia. Esta
desviacidn de ser como maxima de +/- 75 kHz para
no invadir la banda asignada a la emisora vecina en el
dial.

5. CIRCUITOS COMPRESORES

5.1 Diagrama bésico

ENTRADA SAUDA
? - T
Tensién quo

Figura 11: Diagrama bésico de un compresor
de audio

Partiendo de la figura 11 y dada la configuracion
en lazo cerrado y que la realimentacion es negativa,
la ganancia se ajusta continuamente en respuesta a las
variaciones de amplitud de la sefial de entrada y
tiende a encontrar un punto de equilibrio si ésta es
muy grande la tensién de control aplicada al VGA
serd también grande, reduciendo su ganancia y, a la
reciproca.

Como resultado de este proceso de ajuste
continuo de la ganancia, el nivel de salida del VGA
se mantendra (relativamente) constante frente a las
variaciones de la entrada, y lo hara de forma
automatica, reduciendo el nivel de las sefales fuertes
y aumentando el de las débiles [3].

5.1 Circuito con JFET

El componente clave es el JFET el cual es usado
como un resistor controlado por tensién. La ganancia
del amplificador IC1, esta determinada por la
resistencia drenador-surtidor del FET. R1, R2 y R3
linealizan la caracteristica tension corriente del
FET (ver figura 12).

Una tensidn de control es derivada de la sefial de
salida a través de un rectificador de precisién y un
detector de pico. Los tiempos de ataque y relajacion
son ajustados por R4 y R5 respectivamente. El
tiempo de ataque esta determinado por la
combinacion de R4 y el capacitor de 4,7 uF. Cuando
la sefial de entrada cae D1 se polariza inversamente y
la constante de tiempo de relajacion queda
determinada por R5. Con los valores mostrados se
obtienen tiempos de 1 ms y 517ms.
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Un switch de dos vias permite actuar al
compresor como un amplificador convencional de
ganancia fija mediante la aplicacién de una tension
(la cual puede ser variada con un potenciometro
convirtiéndolo en un control de volumen).

En el modo compresor, un cambio de 28 dB enel
nivel de la sefial de entrada produce un cambio de 9
dB en la salida. [4]

IC1IC2.1C3,IC4: 741
}RS D1.02,D3: 0AB1

Figura 12: Circuito compresor de audio con
control de ataque y relajacion.

5.2 Compresor multibanda

Limitador de tipo audio ajustable para su uso
entre un compresor (ver figura 13) (110) y un circuito
de pre énfasis. El limitador utiliza un limitador de
amplitud (130) para desarrollar una sefial de control
para un Vca (240) con ley de control 1/x. el limitador
de amplitud, después de la rectificacién (170), se
muestrea y mantiene su valor durante 4 milisegundos
mediante un circuito de muestreo y mantenimiento
(190) re disparable, y después se filtra con un filtro
pasa bajo (210). El audio comprimido se retrasa 4
milisegundos (220) antes de acoplarse al Vca (240).
el Vca actla como un modulador para controlar su
nivel de pico de salida mientras simultdneamente
limita el ancho de banda de las bandas laterales de
modulacion causadas por el proceso de modulacidn,
de modo que estas bandas laterales se disimulan
psicoacusticamente mejor que las bandas laterales
resultantes de la simple limitacién del audio
comprimido [5].
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Figura 13: compresor de audio multibanda con
limitador de amplitud con registro de
anticipacion
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6. CONCLUSIONES

Segun se estudiaron las caracteristicas principales
de los compresores de audio, su principio de
funcionamiento y sus limitaciones, se debe tener muy
en cuenta los parametros que determinan el tiempo de
ataque y el relevo. Estos dos factores son los que
determinaran una correcta compresion de la sefial de
entrada con la menor distorsién posible de la misma.
Si el tiempo de ataque no es el adecuado, la
distorsion puede producirse debida al exceso del
rango dinamico del amplificador o bien por un
tiempo de ataque muy lento (compresion rapida). Por
otro lado, el tiempo de relajacion debe ser lo
suficientemente largo para otorgar a la sefial, en su
paso de un nivel alto a uno mas bajo, una
recuperacion suave, a este tiempo suele agregarsele
un tiempo de hold adicional que contribuye a la
relajacion de ciertas sefiales. Por ultimo es muy
importarte realizar en el disefio la eleccion del
detector de pico, si sera en funcion del valor eficaz de
la sefial o del valor pico, y si es posible un eleccion
dindmica en forma automatica dependiendo de un
estudio previo de la sefial de entrada ya que
dependeré exclusivamente de ella.
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